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16دو هفته  : مهلت تحویل :          1تمرین کلاسی 
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24چهارچوب
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40انتقال ها، دوران ها، و تبدیلات کلی: عملگر ها
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58مثال
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64مثال
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ماتریس ذوران برای نشان دادن جهت گیری مناسب نیست.

راه حل؟؟؟؟
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129مثال
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150مفصل کشویی



151مثال
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158:مثال



159تغییر چهارچوب مرجع ژاکوبی



160حالتهای تکین
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